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q1  Elektromechanischer Linearantrieb CASM-25

001BEA96

Merkmale
• Kompakte Bauform: 36 × 36 mm Gehäusequerschnittsmaß
• Hohe Tragfähigkeit (statisch 2,6 kN, dynamisch 300 N)
• Hohe Positioniergenauigkeit und Wiederholgenauigkeit durch Präzisions-

Kugelgewindetrieb
• Hohe Einschaltdauer
• Praktisch wartungsfrei
• Schubrohr mit Verdrehsicherung

Vorteile
• Für die Automatisierungs- und Elektronikindustrie konzipiert
• Kostengünstige Lösung
• Kompatibel mit allen Drittanbieter-Motorenmarken
• Einfache Installation
• Platzsparende Lösung
• Lange Lebensdauer im Betrieb

Produktbeschreibung
Neben seiner serienmäßigen elektromechanischer Linearantrieb-Produkt-
palette bietet Schaeffler ein umfassendes Programm für die kundenspezifische
Anpassung, mit dem spezielle Anwendungsanforderungen erfüllt werden
können.
Der elektromechanischer Linearantrieb CASM-25 ist eine kundenspezifische
Lösung für leichte Automatisierungsanwendungen und die Elektronikindustrie.
Dieser Miniaturlinearantrieb kann hohe statische und dynamische Kräfte mit
präzisen Bewegungen und langer Lebensdauer im Betrieb liefern.
Die Lösung von Schaeffler basiert auf einem hochpräzisen Kugelgewindetrieb
SD8 × 2,5 mit Vollaluminiumgehäuse, was eine sehr kompakte Lösung mit
hoher Leistungsdichte ermöglicht.
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q2  Aufbau elektromechanischer Linearantrieb CASM-25
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1 Außengewinde am Schubrohr
(kundenspezifische Anpassung auf
Anfrage)

2 Abstreifer an der Vorderseite zum
Schutz vor Verunreinigungen

3 Schubrohr aus Stahl 4 Hochwertiger Kugelgewindetrieb von
Schaeffler

5 Lager zur Aufnahme der Axiallasten 6 Servomotor
7 Motoradapter mit Kupplung 8 Schutzrohr
9 Frontbefestigung

1.1 CASM-25, Lineareinheit
q3  Lineareinheit CASM-25
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e1  Technische Daten CASM-25
Bezeichnung Symbol Einheit CASM-25
Leistungsdaten
Max. dynamische Axialkraft Fmax N 300
Max. statische Axialkraft F0max N 2600
Dynamische Tragfähigkeit C N 2042
Drehmoment zum Erreichen von Fmax Mmax Nm 0,15
Max. Lineargeschwindigkeit vmax mm/s 125
Max. Drehzahl nmax min⁻¹ 3000
Max. Beschleunigung amax m/s² 4
Einschaltdauer D % 100
Mechanische Daten
Gewindetriebtyp – – Kugelgewindetrieb
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Bezeichnung Symbol Einheit CASM-25
Gewindetrieb-Durchmesser Dscrew mm 8
Gewindetriebsteigung Pscrew mm 2,5
Steigungsgenauigkeit – – G7
Hub S mm 20 … 50
Spiel Sbacklash mm 0,07
Wirkungsgrad ηlu % 80
Trägheit bei 20 mm Hub J 10⁻⁴ kgm² 0,019
Trägheit bei 50 mm Hub J 10⁻⁴ kgm² 0,022
Gewicht bei 20 mm Hub m kg 0,5
Gewicht bei 50 mm Hub m kg 0,6
Umgebung und Standards
Umgebungstemperatur TUmgebung °C 0 … +50
Max. Feuchtigkeit Φ – 90
Schutzart IP – 54S

q4  Axialkraft über Lebensdauer CASM-25
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Fa Axialkraft L10dist Lebensdauerstrecke

1.2 CASM-25, Servomotor, Inline-Konfiguration
q5  Elektromechanischer Linearantrieb CASM-25 Inline-Konfiguration

001BEA99

1



CASM-25|1

Schaeffler PDB 106  |  7

e2  Technische Daten CASM-25 Inline-Konfiguration
Bezeichnung Symbol Einheit Servomotor MSMF5AZL1V1M
Leistungsdaten
Dauerkraft bei Null-Geschwindigkeit Fc0 N 300
Dauerkraft bei max. Geschwindigkeit Fc N 300
Spitzenkraft bei Null-Geschwindigkeit Fp0 N 300
Spitzenkraft bei max. Geschwindigkeit Fp N 300
Dynamische Tragfähigkeit C N 2042
Haltekraft FHalten N 600
Max. Lineargeschwindigkeit vmax mm/s 125
Max. Beschleunigung amax m/s² 2,6
Einschaltdauer D % 100
Mechanische Daten
Gewindetriebtyp – – Kugelgewindetrieb
Gewindetrieb-Durchmesser Dscrew mm 8
Gewindetriebsteigung Pscrew mm 2,5
Steigungsgenauigkeit – – G7
Hub S mm 20 … 50
Spiel Sbacklash mm 0,07
Untersetzung i N. z. 1
Wirkungsgrad 1) η % 72
Trägheit bei 20 mm Hub J 10⁻⁴ kgm² 0,048
Trägheit bei 50 mm Hub J 10⁻⁴ kgm² 0,051
Gewicht bei 20 mm Hub m kg 1,1
Gewicht bei 50 mm Hub m kg 1,2
Umgebung
Umgebungstemperatur TUmgebung °C 0 … +50
Max. Luftfeuchtigkeit φ % 90
Schutzart IP – 54S

1) Wert ohne Reglereffizienz
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q6  Abmessungen elektromechanischer Linearantrieb CASM-25 Inline-Konfiguration
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e3  Motor und Antrieb Lineareinheit CASM-25
Komponente Bestellschlüssel Modell
Motor M0112375 Panasonic MSMF5AZL1V1M
Antrieb M0112381 Panasonic MADLT05SF
Motorschnittstelle M0112374 Inline-Adapter
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1.3 Bestellbezeichnung
q7  Aufbau der Bestellbezeichnung Lineareinheit CASM-25

Gewindetrieb
Kugelgewindetrieb 8 × 2,5BS

Hub
020 mm

Option¹⁾
Motoradapter und Zubehör werden separat geliefertA

B

040 mm
030 mm

050 mm

Motor, Adapter und Zubehör vormontiert

CASM – 25 – BS 020 A 000––

¹⁾ Motor, Adaptersatz und Zubehör müssen separat bestellt werden

001DE13A
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